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1. 根据给定的颗粒限制以及被检测物体的尺寸，确定设备类型
2. 确保相机传感器足够大以满足对最低分辨率的要求
3. 确保镜头景深足够高以保证焦点内的所有物体都不会因为镜头而畸变.
4. 还要确保镜头的焦距满足需要。
5. 确保光照能够提供被检测物体与背景之间有足够的对比度
6. 将相机摆放在与被测物体垂直的位置。如果相机获取的物体的图像带有角度，
   就会产生透视误差(可以通过软件补偿这些误差，National Instruments)
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